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Les chaines structurelles
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Exercice 3 :

Consigne de
position angulaire
de la lame
mobile/chassis

Position linéaire
de I'écrou/chassis

Pulssance
électrique
entrante

U

Chaine d'information

Position linéaire de Image analogique de la position

la gachette/chassis lindaire gachette/écrou
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Chaine d'énergie-pulssance

Position angulaire
finale de la lame
mobile/chissis
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