Cinématique

Corrigé TP9 PCSI2019-2020

TP analyse de la cinématique d’un systeme

Robot NAO Portail Domoticc

Direction Assistée Barriére

Bras Maxpid

Electrique de Twingo sympact

Exemples de schémas cinématiques 3D

NAO :

SIIT Lycée Brizeux, Quimper

Portail :

= BRAS MOTEUR 1

BIELLE 2

VANTAIL 3
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